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ScanMaster-ELM

Se connecter au véhicule.
Menu>Options>Communications

options x|

Communication | Languesl Generall PIDsz I Graphiquel Skins I InfLI_*I

—Part

I r;," CObd4 vl i* Séléction Manuelle

= Détéction Autamatique

Interface

Pratacole

Baud R ate [only for ELMEET w12 ]

I F“y" 38400 bps [factory zetting] j

k. Annuler

Choisissez le port COM sur lequel se trouve votre interface. Vous pouvez aussi
cocher 'détéction automatique' si vous ne connaissez pas le Port COM attrbué.
Si vous connaissez le protocol utilisé sur votre véhicule choisissez le dans a liste
déroulante, a défaut choisissez '0-Automatic'.

ELM327 v1.2 seulement: Si nécéssaire vous pouvez modifier la vitesse de
communication entre le PC et I'nterface via le menu 'Baud Rate' .
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ScanMaster-ELM

# ScanMaster-ELM OEM B =]

Fichier Options Datalogging  Outls 2

| Yohnn@e B7milod [[Dd0e000 ||

Grille de Dannges (dynamiques) | Compteur de Dannées (dynamiques) | [ Graph de Dannées (dynamiques) | [£) configuration PID |
“) pémarrer B Infos véhicule | & exat systéme | @ codes Erreur | 1 Figer les Données | (4 Sondes Lambda | 1€ Résultats du Test de Contrdle

tog |

Cormecter || Decorpeser | Aa opel

[Port:  CoM1 B [Tnterface: B [ECU:; B vIn: | www.wgsoft.de

Cliquer sur le bouton 'Connecter' pour initier la communication avec le véhicule.
Le bouton 'Déconnecter’ lorsque vous avez terminé le diagnostic.
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Infos Véhicule *

Onglet Infos Véhicule

4 ScanMaster-ELM DEM i

Fichier Options Datalogging Outils 7

1B

|YolEo@s B 7m0

IDad=l000 |

Grille de Données (dynamiques)

& Démarrer

i Infos véhiculs |

Comptevr de Données (dynamiques) |

fii] Graph de Données (dynamiquss) |
[&] Etat Systéme &) CodesErreur |

[ configuration PID |
4 Figer les Données 8 Sondes Lambda |

{3 Résultats du Test da Contréle |

Informations ¥éhicule (Mode 09)

ECU# | Données

Marque
Modéle
Annge Immatriculation

In-use Performance Tracking

Description

| mombre

[Port:  comt B [Interface: B9 [Ecu; B [vin:

| www.wgsoft.de

En cliquant sur le bouton 'Lire' vous pourrez lire les informations disponibles sur le
véhicule en cours de diagnostic.
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Etat Systéeme

Onglet Etat Systeme

4 ScanMaster-ELM OEM i -8 x|
Fichier Options  Datelogging  Outls 7
|yeEmPe|B| 7wl vE [[DAH@(OJ I
Grille de Données (dynamiquss) | Compteur de Données [dynamiques) | {i] Graph de Données (dynamiquss) | [ canfiguration PID |
&) Démarrer i Infos vahicule &) erat systame @) Codes Erreur | % Figer les Données | 4 SondesLambds | £ Résultats du Test de ContrSle |
Contrdle Continu [5]e] System Status (Mode 01)
Riatés (slumage) x %
Alimentation Carburant XX - JemainirL Eley
Abgasrelevants Bauteile R Momnbi#'de DTC d
5 - Supporté, C - Terming
e acouppiteL-lorine Controlleurs detectés (ECUY
Contréles Mon-Continus | s]c| | |Eecus | Description
Catalyseur XX
Catalyseur Chauffé b & 4
Systéme dEvaporation b & 4
Systéme dAir Secondaire xX %
Climatisation XX
Sonde Lambda R XK
Sonde Lambda (Chauffage) b & 4
Systéme EGR XX e OED
5 - Suppatté, € - Termin J
Readiness for emissions testing
[Port:  comt B [Interface: B [Ecu; B [vin: wew. wgsoft.de

En cliquant sur 'Lire' vous pourrez effectuer une lecture de I'état du systéme de
diagnostic, en détail les systémes de test implementés ou non sur le véhicule en
cours.

En bref le systeme (ECU moteur) effectue des tests de maniére autonome, lorsque
vous intérrogez le ECU avec ScanMaster vous pouvez voir lesquels sont pris en
compte par le calculateur et les résultats correspondants.

www.wgsoft.de
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Codes Erreur

Lecture de codes erreur enregistrés par le calculateur de gestion moteur.

L sconmasar-s1 v I8l
Fichier Options Datalogging Outils 7
|/eRECPE BIPmMBvE (DAL L

Grille de Données (dynamiquss) | Compteur de Données (dynamiques) | {i Graph de Données (dynamiquss) | [ canfiguration P10 |
ea Démarrer | I Infos véhiculs | [&] Eeat Systéme Codes Erreur | ) Figer les Données | &) sondes Lambda | ¥ Résultats du Test de Controle

Codes Erreur Enregistrés (DTC) (Mode 03) \
Code | ECu | Description I

Codes Erreur en Instance (DTC) {Made 07)
Code | EcU Description I

P - Propulsion, C - Chassis, B - Carrosserie, M - Réseau

Effacer | Construckeur |Generic 7

www.wasaft.de

[Port:  comt B [Interface: B [ECu; B [vin:

Le calculateur de gestion moteur effectue en permanence une surveillance des
composants qu'il utilise pour gérér le moteur (débitmétre, sondes, vannes etc.). Lors
de la détéction d'une tension ou courant non conforme, il enregistre sous forme de
Code Erreur. Vous pourrez les lire en cliquant sur le bouton 'Lire'.

Selon le calculateur, il peut distinguer deux états de pannes:

1- Panne fugitif, tension ou courant non conforme survenue une fois et enregistré en
'instance’, attente de vérification de répétition.

2- Panne bien réelle, tension ou courant continuellement non conforme et enregistré
dans 'codes erreurs enregistrés’'.

Si vous souhaitez effacer les codes erreur enregistrés, cliquez sur le bouton 'Effacer’,
en consequence vous eteindrai le témoin 'MIL' (sigle moteur couleur orange sur le
tableau de bord).

N.B. ScanMaster permet I'extinction du témoin 'MIL' SEULEMENT S'IL EST
ALLUME a cause d'un défaut de GESTION MOTEUR. Si le témoin reste allumé c'est
Soit parce que le véhicule n'est pas compatible OBDI| soit parce qu'un autre défaut
d'origine externe au gestion moteur est présent.

Les codes erreur peuvent varier entre les fabricants, une liste déroulante
'‘Constructeur' est disponible afin de lire les Codes erreurs spécifiques a un fabricant.
Si la marque de votre véhicule n'est pas présente dans la liste, séléctionner
'‘générique’.

www.wgsoft.de
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Figer les Données

Figer un ensemble de données a un temps T".

4 ScanMaster-ELM DEM =18

Fichier Options Datalogging Outils 7

|YoREmPe | BIFml vlE [[DAUR000 | |
Grille de Données (dynamiquss) | Comptevr de Données (dynamiques) | : {i Graph de Données (dynamiquss) | [ configuration PID
) Démarrer | i Infos véhiculs | & etat systeme | & codesErreur ) Figer les Données (4 Sondes Lambda | £ Résultats du Test de Contrle

Figer les Données (Mode 02)

PID_| Description | valewr | Unité
Koz CodeErreur -
Koz Erat 12 Systeme Carburant

K04 valeur Charge calculé

05 Température liquide de refroidissement

06 Ajustement Carburation Court Terme Banc L

07 Ajustement Carburation Long Terme Bane 1

Mooz Ajustement Carburation Court Terme Bane 2

09 Ajustement Carburation LongTerme Banc 2

Hoa Pression ral carburant

0B Pression absolus Collecteur d'admission

K oC Régme Moksur

Koo vitesse vehiculs

Frame

0 =] - Conforme OBD-II

[Port:  comt B [mterface: WO [Ecu; O [vin: www.wgsoft.de

Cette fonction vous permet d'effectuer une 'photo' des données a un temps 'T', utile
pour enregistrer des données lors d'un mauvais fonctionnement du véhicule.

Initier cette fonction en cliquant sur le bouton 'Lire'

www.wgsoft.de



ScanMaster-ELM

Sondes Lambda *

Visualisation des valeurs de(s) Sonde(s) a oxygéne (Lambda).

- ScanMaster-ELM OEM

1B

Fichier Options Datalogging  Outils 7
w0 ol

ECEERTE [IEETETY [

Grille de Données (dynamiquss) | Comptevr de Données (dynamiques) | i Graph de Données (dynamiquss)
) Démarrer | i Infos véhiculs | @1 Etat Systéme | &) CodesErreur | Figer les Donnéss (4 Sondes Lambds

[ configuration PID |
| £# Résultats du Test d Contréle |

Sondes Lambda Résultats Tests (Mode 05)

PID__| Description

waleur | Min |

Max | Unité

01 Seuil de tension Riche vers Pauvre de | sonde {constant)

0z Seuil de tension Pauvre vers Riche de | sonde {constant)

0z Tension Minimum de la sonde pour le test en vitesse de commutation (constant)
04 Tension Maximum de ls sonde pour le test en vitesse de commutation {constant)
¥ 05 Temps de commutation Sonde Riche wers Pauwre {calculé)

06 Temps de commutation Sonde Pauvre wers Riche (calculé)

07 Tension Minimun de la Sonds paur le cycle de best (calculé)

¥ 05 Tension Maximum de ls Sonde pour le cycle de test (calculs)

09 Temps ecoulé entre les transitions de |a sande (calculé)

¥ on Périods du signal de la Sonde (calculs)

[~ Systeme Alimentation 1 Etat—l "‘Svstéme Alimentation 2 Etat—l

Sonde Lambda

Lire:

[Port:  comt B [mterface: WO [ECu; B [vin: | www.wgsaft.de

Initier cette fonction en cliquant sur le bouton 'Lire".

www.wgsoft.de
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Résultats du test de controle

Fichier Options Datalogging Outils 7

i8]

elemps| B mi vl [[5AUe000 [ |

Grille de Données (dynamiquss) | Compteur de Données (dynamiques) | {i Graph de Données (dynamiquss) |
&) Démarrer | i nfos vhiculs | & etat systeme | & codes Erreur | 1 Figer les Données | 4 sondesLambds

[#) configuration PID
£ Résultats du Test de Contréle

Contrile des Résultats de Tests (Mode 06)

10| MID | Description | waleur | #in

| tax _unité | Resulat |

Port:  COM1 B |Interface: BN |ECU: NN |VIN: i wgsoft.de

En cliquant sur 'Lire' vous pouvez afficher les résultats des tests effectués par le

calculateur.

-10 -
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Grille de données dynamiques

Affichage des données disponibles (capteurs, sondes etc.) sous forme de grille.
~ls1x

Fichier Cptions Datalogging Outils 7

|/eREoPe B/ Pmi vl (DU (000 | ]

) Démarrer | i Infos vehiculs | [ Etat Systéme | @ Codes Erreur | % Figer les Données | 4 Sondes Lambda | €} Résultats du Test da Contrdls |
Grille de Donnges (dynamiquss) Compteur de Données (dynamiques) | fi] Graph de Données (dynamiquss) | [ canfiguration PID
Données Dynamigues {Mode 01) ‘
PID | Description | waleur | Unité | Min | Moyenne Max |

LrrEter |

Fort:  COMI B |Tnterface; DO |ECL; BN |VIN: www.wgsaft.de

www.wgsoft.de
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Compteur de données (dynamiques)

Affiche les données disponibles et choisies sous forme de valeurs chiffrées.

[ sconttaster-eimoen Lol
Fichier Options Datalogaing Outils 7
|YonemBe|B 7m0 yE [[UAdUR(000 || |
) Démarrer | T Infos vhiculs | & Etak Systéme | & Codes Erraur | 1 Figer les Données | 8 Sondes Lambda | € Résultats du Test de Contrdle |
Grils de Données (dynamiques) Compteur de Données (dynamiques) [id Graph de Données (dynamiques) | & ConFiguration PID

‘ Compteur de Données en Dynamique (Mode 01} H

[ E [l

0,00 0,00

0,00 0,00

f Lie | Areter |

N.B. Selon la vitesse du protocol implementé sur le véhicule, plus vous choisissez de
valeurs a afficher plus le taux de rafraichissement sera bas.

www.wgsoft.de
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Graph de données dynamique

Affiche les données disponibles et choisies sous forme de graphique.

Lol
Fichier Options Datalogging  Outs 7
|/enEmBs (BFmilvl [[DAU=(000 [ |
&) Démarrer | i nfos vhiculs | & erat systme | @ codss Erreur | ) Figer les Données | £ Sondes Lambda | & Résultats du Test de Contrle |
Grille de Données (dynamiques) | Compreur de Données (dynamiques) {id Graph de Données (dynamiques) | @ Configuration PID

Graphique de Données en Dynamique (Mode 01) |

0 <X< 0
o
0 <X« 0

012 3 4 5 6 7 8 9 101112131415 1617 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50

0 <= 0
o

=)
0 << 0

012 3 456 7 8 9101112131415 1617 1681920 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 30 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50

Arréter | i

[Port:  Comt B [Tnterface: WO [ECU; B [vIN: | www.wgsaft.de

Activer cette fonction en cliquant sur 'Lire".
N.B. Selon la vitesse du protocol implementé sur le véhicule, plus vous choisissez de
valeurs a afficher plus le taux de rafraichissement sera bas.

www.wgsoft.de
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Configuration PID

Affichage et séléction des sondes.

«* ScanMaster-ELM OEM

Fichier Options Datalogging Outils 7

B

|YePEm@s | B/ Fmi|vd

IDadalo@a [

& pémarrer | I Infos véhicule | [&] Erat Systéme | @ codesErreur | . Figer les Données | 4 sondes Lambda | £ Résultats du Test de Contréle |
Grille de Données (dynamiquss) | Comptevr de Données (dynamiques) | fi Graph de Données (dynamiquss) & configuration P10
Mode 01 - Configuration PID

PID | Description | 5 | metrique | Anglais | Catégorie | Priorite_+
O oa  Pressionrail carburant D kPa psi - High

O o6 Pression absolue Collecteur dadmission ok psi - High
O¥oc  Régime Moteur D Ufmin tr/min B High

O oo viesse vehice D kmh mph = High

O oe  avance & l'alumage Cyliindre #1 D ° o B High

O oF  Températurs Air Admission D oec oF - Low

O 10 Debidair D ajs Ibrin B High

O 11 Postion sbselue Papilon d'admission D% % - High
O% 1z  Etat commande d'air additionel D - a High

O 14 Sonde Lambda Banc 1 Sonde 1 DoV [ - High
O% 15  Sonds Lambda Banc 1 Sonds 2 D V% W% - High
O% 16 Sonde Lambda Banc 1 Sonds 3 D V% = - High
O% 17  Sonde Lambda Banc 1 Sonde 4 o V% o5 = High

O 15 Sonde Lambda Banc 2 Sonde 1 oo Y% - High

O 19 Sonde Lambda Banc 2 Sonde 2 D% [ - High

O 14 Sonde Lambda Banc 2 Sonde 3 DoV [ - High  —
O 16 Sonde Lambda Banc 2 Sonde 4 D% [ - High

O e Power Take OF Status D o- e Low

O 1F  Temps écoulé depuis démarrage moteur D - Low
O% 21 Distance parcourue avec témoin Moksur activé D km iiles Middle
O3 22 Pression ral carburant par rapport au dspression callscteur d'admission D kPa psi High
O% 23 Pressionrail carburant D kPa psi High
% 24 Banc 1 -Sonde 1 (Sonde Lambda large bande) DoV W High
%25  Banc 1 - Sonde 2 {Sonde Lambda large bande) Y W High
%25 Banc 1 - Sonde 3 (Sonde Lambda large bande) DoV W High
O3z  Banc 1 - Sonde 4 (Sonde Lambda large bande) D v W High
O3 2 Banc 2 - Sonde 1 (Sonde Lambda large bande) D v W High
O3 23 Banc 2 - Sonde 2 (Sonde Lambda large bande) D v W High

O za  Bancz- Sonde 3 (Sonde Lambda large bande) DoV W High
Oz Bancz- Sonde 4 (Sonde Lambda large bande) DoV W High
O¥zc ek commands D % % High
Oz  Erewrer D % % High
M3 >F  commande mome evanaratinn N 'S Hinh T

(= Ouwrir | | Enregistrer | Options PID Action |FID Supportés Seulement - aK

[Port:  comt B [Interface: B [Ecu; B [vin:

www.wasaft.de

Parmi les capteurs et sondes DISPONIBLES (prédéfinie par le véhicule) vous
pouvez choisir ceux que vous souhaitez utiliser ou non.

Vous pouvez enregistrer votre séléction via les boutons en bas a gauche.

-14 -
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Options
Langues

options x|

Communication Langues | Generall FIDz I Graphiquel Skinz I Inf A I *I

—Langage GLUI

—Systéme de mesure

I O b étrique j

k. Annuler

Choix de la langue et du systéme de mesures (Métrique ou Impérial).
Général

options x|

Langues General I FID= I Graphiquel Sking I i thilisateurl 1 I *I

Enregistrer zur fermeture
[ Taille formulaire
[~ Position formulair

[T Communication Diata Logging

aF. Annuler

www.wgsoft.de
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Configuration PID

Configuration avancée du traitement des valeurs de capteurs, sondes etc.

Languesl General FlDz IGraphiqueI Skinz I Infao thilisateurl

{* Défaut

vl

X

—Caonfiguration PID

" DEfini par 'tz atewr

Iz

—PID Priority

High Middle

| E

= [0 =

—Log Data Export
v M*Ligre.
v Temps

[+ Description
% N*PID

[ Unité

|,-_ D éliriter

]9 |

Annuler

-16 -
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Graphique

Configuration de I'affichage des graphiques.

opions x|

Languesl Generall FiDsz  Graphique | Skinz I Info thilisateurl 1 I ’I

Couleur lighe
’71.. 2 I + B

Epaizzeur lighe

IE vl Police...

M ambre de points
a0 >

|:| Couleur arrigre plan

Ras |

ak. Annuler

www.wgsoft.de
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Skins

Séléction de I'affichage global du logiciel.

options x|

Languesl Generall FID= I Graphique Sking ||nf|:| thilisateurl 1 | "I

Skin name Hue

Acrome
Agua

Black,

Blue
BlueSlide
Colors
oldendaes
Homestead
[Turnes
K.Lerhiz
Lambarghini
Line_Black
Line_Blue
Line_Orange j

| mraHmrk

] Annuler

Info Utilisateur

Saisie des informations de I'utilisateur (utile lors de I'impression des rapports de
diagnostic).

x|
Languesl Generall FIDs I Eraphiquel Sking  Info Uhlisateur | 1 I *I

M am
fl
Adresze
|
|
|
TEéléphone Fan
| |
Ermnail Internet
| |
0k, Annuler

www.wgsoft.de
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Recherche DTC

Il est parfois nécéssaire de rechercher le déscriptif d'un code erreur (DTC)
spécifique, vous pouvez le faire via la fonction 'Recherche DTC'.

Recherche DTC
[po10s - Rechercher |

Code | Conskruckeur | Description

PO10G  Generic Collecteur, pression absulue)atrmosphérique, probléme de gamme/r...

Fermer

DTC Dakabase: 9250 Codes

www.wgsoft.de
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Terminal

Un terminal est intégré afin d'envoyer et recevoir la réponse de requétes envoyées
manuellement.

CoamPork

=10l x|

Terminal

Connecter

[econnecker

Enreqistrer

Fermer

www.wgsoft.de
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ScanMaster-ELM

Glossaire

CAN
CARB
DLC
DTC
ECM
ECU
EEC
EGR
EOBD
EPA
KWP2000
MIL
02
OBD
OBD I

PCM

PID
PWM
SAE
ScanTool
SID

VIN

Controller Area Network

California Air Resources Board

Data Link Connector

Diagnostic Trouble Code

Engine Control Module

Engine Control Unit

Electronic Engine Control

Exhaust Gas Recirculation System

European On-Board Diagnostics

Environmental Protection Agency

Key Word Protocol 2000, also known as ISO 14230-4
Malfunction Indicator Lamp. The "Check Engine Light" on your dash.
Oxygen

On-Board Diagnostic

Updated On-Board Diagnostics standard effective in cars sold in the
US after 1-1-96

Powertrain Control Module, the on-board computer that controls
engine and drive train

Parameter Identification

Pulse Width Modulation

Society of Automotive Engineers

Computer based read-out equipment to display OBD Il parameters
Service Identification

Vehicle Identification Number

* Fonction parfois non disponible selon véhicule.

www.wgsoft.de
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